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werden  kann.    Jedenfalls rist;  wenn  <p0  wieder  die  zur Be-
lastung MQ gehorige Grleichgewichtslage des Regulators angiebt;

Wir wollen aber annehmen, dass diese Gleichgewichtslage,
die sicii naeh Abdampfung der Schwingungen einstellt; noch
niclit erreicht sei. Kurz vor der Zeit, in der wir die TJnter-
suchung beginnen, moge namlicll irgend eine Belastungsande-
rung Torgenommen worden sein; wahrend nachher M0 con-
stant bleibt. Ferner sehen wir jetzt ron der Beriicksichtigung
aller Reibungen u. dergl. ab und behalten aucli die schon
yorher eingefdhrte Voraussetznng bei; dass die lebendige Kraft
des Schwungrades urn so yiel grosser als
die des Regulators sei; dass diese im Ver-
glei.che zu jener ausser Betracht bleiben
konne.

Die Einrichtung des Regulators soil
dem Schema in Abb. 59 entsprechen. Das
Hiilsengewicht sei Gr. Wir wollen ferner
noch Toraussetzen, dass Gr wie eine yon
aussen her angebrachte constante Kraft
behandelt werden kann; so dass die trage
Masse oder die lebendige Kraft der Hiilse
aus dem Spiele bleibt.

JSTaturlich kann man yon diesen Vor-
aussetzungen auch manche fallen l^ssen;
ohne die Behandlung erheblich zu erschweren; sie tragen aber
alle dazu bei; die Formeln, zu denen wir gelangen werden; zu
vereinfachen und da ich hier keine Theorie der Regulatoren,
sondern nur die yon der Mechanik gebotene Grrundlage geben
will, auf der diese aufgebaut werden muss; so steht es mir frei;
mit den Vereinfachungen so weit zu gehen; als es nothig ist;
um den Gredankengang der Untersuchung nicht unter der Menge
der zu berucksichtigenden Nebenumstande bis zur Unkennt-
lichkeit yerdecken zu lassen.

Die hiermit naher umschriebene Aufgabe kann zunachst

Abb. 59.